Urzqdzenia pamieci masowej IBM

Omowienie produktow

Deskstar 37GP

AT/IDE
Modele: DPTA-353750  DPTA-353000
DPTA-352250  DPTA-351500
Wstep Zastosowania

Najnowsze napedy Deskstar firmy IBM to doskonata
oferta dla uzytkownikéw komputeréw biurkowych,

ktérym niezbedna jest wysoka wydajnos¢. Pojemnosc¢

siegajgca 37 GB oraz predkos¢ obrotowa 5 400

obr./min zapewniajg dostep do najwiekszej pojemnosci

i wydajnosci w branzy.

Biurkowe komputery osobiste o wysokiej wydajnosci
Serwery klasy podstawowej

Stacje robocze klasy podstawowej

Zastosowania multimedialne

Edycja obrazéw wideo

Wriasciwosci

Zalety

® Pojemnosé po sformatowaniu 37,5 GB, 30 GB, 22,5 GB
oraz 15 GB

Szeroki zakres pojemnosci pozwala zaspokoi¢ rosngce
wymagania wobec pamieci masowe;.

® Standardowy interfejs
® PIO Mode 4, o maksymalnej szybkosci 16,6 MB/s
® Ultra DMA/66 o maksymalnej szybkosci 66,6 MB/s

Popularny interfejs o znakomitej wydajnosci.

® Srednia szybko$¢ przesytania danych 19,9-10,7 Mb/s.
® Predko$¢ obrotowa 5 400 obr./min

Bardzo duza szybkos¢ przesytania danych na catej
powierzchni dysku.

® Sredni czas wyszukiwania 8,5 ms (odczyt).
® Srednie op6znienie 5,56 ms.

Szybki dostep do danych.

® Segmentowane bufory sektoréw o pojemnosci 1961 KB
lub 425 KB.'

® Korekcja btedow w locie.

Szybki dostep do danych i wieksza przepustowosé.
Wysoka niezawodnosé.

® Tryby oszczedzania energii.

Mniejsze zuzycie energi

® Obstuga funkcji S.M.A.R.T.
® Technologia testowania Drive Fitness Test (DFT).

Bezpieczenstwo danych uzytkownika.

® Automatyczne zarzadzanie uszkodzeniami Transparent
Defect Management i ADR.

Uszkodzenia sa realokowane w locie, bez udziatu
uzytkownika.

® Obstuga funkcji zabezpieczen.

Wazniejsze dane chronione hastem.

1 425 KB w modelach 352250 and 351500
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16-glowicowa architektura logiczna

Okablowanie Blok zworek Funkcja dysku A-BiGH
gtéwnego*
71 . . . Funkcja dysku A-BiC-D
Dtugos¢ kabla miedzy sytemgm Ustawienia zworek podrzédneygo
komputerowym a napedem nie Wyber za pomoca kabla __ A-B 1 E-F
moze przekroczyé 45 cm. Konfiguracja B IGH

gtéwny/podrzedny

W systemach pracujacych w ] [e] [E] A Zastrzezone !

ukfadzie Ultra DMA w trybie 3 lub 4 E E @ 15-gtowicowa architektura logiczna

nalezy stosowac¢ 80-zytowy kabel F{u'nkcja dysku A-CiGH
dwnego*
ATA (SFF-8049). |g=unkcjag dysku AC
podrzednego
Wybdr za pomoca kabla A-CiE-F
Styki zworek znajdujg sie miedzy Konfiguracja AC,EF,iGH
Zlacza stykami zasilania a stykami glownyipodragany |
interfejsu AT. Do ustawiania .
pin 1 zworek stuza styki od A do |. Pozostate ustawienia zworek sg
\ zastrzezone i nie nalezy ich
Pin A stosowad!
Lo * Ustawienie fab
RS stawienie fabryczne
AT IIF Jumper Power
Connector Block Connector

Ztacze zasilania prgdem statym
jest zgodne z AMP (nr kat. Wymagania dotyczace zasilania pradem statym
1-480424-0) przy uzyciu kabla
tasmowego AMP (nr kat. Produkt powiniem by¢ dotagczony do izolowanych obwodow wtérnych
350078-4), elementu swobodnego (SELV). Ponizej podano parametry pradu na ztgczu zasilania napedu.
(nr kat. 61173-4) lub ich Nie jest wymagana zadna okreslona kolejnos¢ wigczania lub
odpowiednikow. Rozktad stykow wytaczania zasilania.

pokazano ponize;j.
Prad zasilacza

Uwaga: Ztgcze sygnatowe AT jest

353750 i 353000 352250 i 351500
40-stykowe.
+5Vrms +12V rms +5Vrms +12V rms
=T Sredni prad jatowy 0,3 0,3 0,3 0,2
S5 A Tetnienia w stanie jalowym 03 05 03 03
- (warto$¢ miedzyszczytowa) ! ! i i
- Prad szczytowy przy
wyszukiwaniu 05 17 05 15
Prad $redni przy
wyszukiwaniu'’ 04 05 04 04
Maksymalny prad prz:
DS b Bt i B [ DM Te T rozrughu v prad przy 0,9 2,0 0.9 1.6
) Wspotczynnik RND
Edzck (o) odczyt/zapis (wart. szczyt) 10 7 ! 15
Bl |45 Whins) Wspotczynnik RND
odczyt/zapis (wart.$rednie)? 06 05 06 03
A Prad sredni w stanie 0,1 0.008 0.1 0,009
e gotowosci
afiow =13 voisi T "-'-_,:ufj Prad $redni w stanie uspienia 0.05 0.01 0.05 0.01
~-1
Sowar [aE COrnEar 1. Przeszukiwanie losowe przy cyklu pracy 40%.

2. Cykl przeszukiwania = 30%, cykl zapis/odczyt = 45%, cykl jatowy = 25%.

Logiczna organizacja danych

DPTA- 353750 353000 352250 351500
Liczba gtowic 16*/15 16*/15 16*/15 16*/15
Liczba sektoréw na Sciezke 63 63 63 63
Liczba cylindrow 16 383 16 383 16 383 16 383

Liczba bajtéw danych
dostepnych dla uzytkownika

* Ustawienie fabryczne

37 509 857 280 30 003 240 960 22 520 365 056 15020 457 984
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Tetnienia generowane przez zasilacz

Warunki zewnetrzne

Wart. Pasmo
maksymalna
+5V DC 100 [mVpp] 0-10 [MHZ]
+12V DC 150 [mV pp]  0-10 [MHZz]

Podtaczanie i odigczanie pod
napieciem

Podtaczanie i odtaczanie pod
napieciem jest zabronione. Podiaczenie
lub odtagczenie kabla zasilania pod
napieciem moze spowodowac
uszkodzenie uktadow elektronicznych.

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Naped zainstalowany w odpowiedniej
obudowie i poddany procedurze
swobodnego dostepu przy
maksymalnej szybkos$ci transmisji
danych spetnia ogdinoswiatowe
wymagania zgodnosci
elektromagnetycznej (EMC)
wyszczegolnione ponizej.

IBM zapewni pomoc techniczna, aby

ufatwi¢ uzytkownikom spetnienie

wymagan EMC.

® Amerykarskie normy FCC dla
urzadzen klasy B, cz. 15.

® Dyrektywa Europejskiej Wspolnoty
Gospodarczej (EWG) numer 76/889
w sprawie kontroli zakiécen w
zakresie czestotliwosci radiowych
oraz wymagania normy Verband
Deutscher Elektrotechniker (VDE)
dotyczace Niemiec (GOP).

Znak CE

Deskstar 37GP jest zgodny z dyrektywg
UE nr 879/336/EEC. Znak CE
zamieszczono na etykiecie napedu.

Znak C-Tick

Deskstar 37GP jest zgodny z
nastepujacym standardem australijskim
w zakresie EMC: Limits and methods
of measurement of radio disturbance
characteristics of information
technology equipment, AS/NZS
3548:1995 CLASS-B.

Warunki pracy

Temperatura 0Od 5 do 55°C

Wilgotnosc¢

Wzgle i 0d 8 do 90%

Maksymalna

temperatura 29 4°C

termometru

wilgotnego

Maksymalna

szybkos$¢ zmian 15°C/godz.

temperatury

Wysokosé Od -300 do
3048m

Warunki przechowywania

Temperatura Od -40 do 65°C

Wilgotnosc¢

Wzgle i 0d 5 do 95%

Maksymalna

temperatura 35°C

termometru

wilgotnego

Maksymalna

szybkos$¢ zmian 15°C/godz.

temperatury

Wysokosé Od -300 do
12,000m

Uwaga: Uktad chtodzenia w systemie
powinien zapewni¢ utrzymanie
temperatury powierzchniowej posrodku
gornej pokrywy napedu ponizej 60°C.

Wstrzasy podczas pracy

Naped spetnia nastepujace wymagania:

® Brak utraty danych przy
potokresowym sinusoidalnym
impulsie wstrzasu 10 G, 11 ms.

® Brak utraty danych przy
potokresowym sinusoidalnym
impulsie wstrzasu 65 G, 2 ms.

Dla wszystkich poziomoéw wstrzgsow
stosuje sie po dziesie¢ impulsow
wzdiuz kazdej z trzech osi. Pomiedzy
impulsami musi by¢ co najmniej 30
sekund przerwy. Wejsciowy poziom
wstrzgsu przyktadany jest do podstawy,
do ktérej naped jest przytwierdzony
czterema $rubami.

Wstrzasy w stanie wylaczonym

Naped wytrzymuje nastepujace

potokresowe wstrzgsy sinusoidalne:

® Brak utraty danych przy wstrzasie 75
G, 11 ms.

® Brak utraty danych przy wstrzasie
200 G, 2 ms.

Wstrzasy sa przyktadane do napedu

kolejno wzdtuz trzech wzajemnie

prostopadtych osi. Poziomy mierzone
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sg na ptycie montazowej, do ktore
naped przytwierdzony jest czterema
Srubami.

Wstrzasy obrotowe
Napedy wytrzymuja nastepujace
wstrzgsy obrotowe:

DPTA-352250 i 351500

Brak utraty danych przy wstrzasach
obrotowych 20 000 rad/g 2 ms
dziatajacych wokot osi obrotu
serwomotoru.

DPTA-353750 i 353000

Brak utraty danych przy wstrzasach
obrotowych 15 000 rad/§ 2ms
dziatajacych wokot osi obrotu
serwomotoru.

Uwaga: przy wytaczeniu zasilania
serwomotor jest automatycznie
blokowany, tak aby gfowice byty
utrzymywane w strefie parkowania.

Parametry akustyczne

Gorne dopuszczalne poziomy wazonej
mocy dzwieku wedtug skali A podane
sg w ponizszej tabeli w belach na
pikowat. Metoda pomiaru jest zgodna z

norma ISO7779.

Poziom wazonej mocy dzwieku wg

skali A [Bel]
DPTA-352250, i 351500
Tryb Wartos¢ Wartos¢
typowa maksymalna
Bieg 3,3 3,6
jatowy
Praca 4,2 4,5
DPTA-353750 & 353000
Tryb  Wartos¢ Wartos¢
typowa maksymalna
Bieg 3,4 3,7
jatowy
Praca 4,2 4,5
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SMART Disable

UWAGA: Naped nalezy

. h BO 3
Opisy komend g&‘z;"TO”S zabezpieczyé przed
Naped obstuguje nastepujace Enable/Disable BO 3 Wy*adowamaml .
komendy: Attribute Autosave elektrostatycznymi,
7 5 m 5 SMART Enable B0 szczegolnie przy
omendy (Hex) Operations dotykaniu go. Najbezpieczniej
Check Power E5 3 SMART Execute iest d zdieci k
Mode , jest przed zdjeciem opase
Off-line Data BO 3 .
Check Power 98 3 Collection antystatycznych z nadgarstkow
Mode* SMART Read wtozy¢ naped do opakowania
BO 1 y
Execute Device 20 3 Attribute Values antystatycznego.
Diagnostic SMART Read _ .
Flush Cache E7 3 Attribute BO 1 Napedy powinny by¢
Format Track 50 2 Thresholds przewozone w pojemnikach
:gf;”t'fy Device Eg’ ; gl\ﬂﬁRT Return B0 3 zatwierdzonych do takiego
atus h -
zastosowania. Jezeli
Idle* 97 3 SMART Save L .
Idle Immediate Et 3 Attribute Values BO 8 opakowanie nie stanowi
Idle Immediate” 95 3 SMART Enable/ wystarczajgcego zabezpiecza
Initialize Device 91 3 Disable Automatic B0 3 przed udarami, przy
E"ggmeters - - Qffine Data upuszczeniu pojemnika moze
| v .
Read Buffer E4 1 Standby E2 3 dojs¢ do powaznego
Read DMA (retry) c8 4 Standby” 96 3 uszkodzenia napgdu. W
Read DMA (no Standby przypadku braku
C9 4 ; EO 3 . . .
retry) Immediate zatwierdzonego pojemnika
Read DMA Standby transportowego nalezy si
Queued c7 5 Immediate* 94 3 skontgktowac':gz y sie
Read Long (retry) 22 1 Write Buffer E8 2 dstawiciel IBM
Read long (no 23 1 Write DMA (retry) CA 4 przedstawicielem .
retry) Write DMA (no cB 4
Read Multiple C4 1 retry)
Read NativeMax Write DMA
LBA/CYL F8 3 Queued ce 5
Read Sectors 20 1 Write Long (retry) 32 2
(retry) Write Long (no
33 2
Read Sectors (no 21 1 retry)
retry) Write Multiple C5 2
Read Verify Write Sectors
Sectors (retry) 40 3 (retry) 30 2
Read Verify Write Sectors (no
Sectors (no retry) 41 3 retry) 31 2
Recalibrate 1x
Security Disable F6 9 Protokot
Password 1: PIO data IN command
Security Erase F3 3 2 : PIO data OUT command
Zrepa;e = 3 : Non data command
Uf}ﬁu" y brase F4 2 4 : DMA command
Security Freeze 5 DMA queueq pommand
Lock F5 3 + : Vendor specific command
Security Set F1 9 .
Password Uwaga: Komendy oznaczone gwiazdkg
Security Unlock F2 2 (*) sq alternatywne w stosunku do
Seek 7x 3 komend okre$lonych poprzednio.
Service A2 5
Set Features EF 3
Set Max LBA/CYL F9 3
Set Multiple Mode C6 3
Sleep E6 3
Sleep* 99 3
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Rozmieszczenie sygnatéw

2."I" oznacza sygnat wejsciowy do
napedu.
3. "l/O" oznacza wspodlne we/wy.

Styk Sygnat 1/10 4. Linie sygnatowe oznaczone gwiazdkg
01 -RESET | (*) sa przedefiniowywane podczas
02 GND przekazywania protokotu Ultra DMA, tak
03 DDO7 /0 aby zapewniaty funkcje specjalne. Jesli
04 DDOS8 /0 tryb przesytania Ultra DMA zostat
05 DDO06 170 poprzednio wybrany za pomocg,
06 DDO09 o) komendy SetFeatures, gdy host wyraza
07 _DDO5 o) zgode na przestanie pakietu w trybie
08 DD10 ) DMA, linie te zmieniajg swoje
09 DDO4 o) przeznaczenie z konwencjonalnego na
specjalne. Zmiana ta zostaje
10 DD11 /o uwzgledniona przez naped po
11 DDO03 1’6 potwierdzeniu jej sygnatem -DMACK.
12 DD12 /o Sygnaty powracajg do swych
13 DDO02 1’0 poprzednich znaczen po zdjeciu
14 DD13 110 potwierdzenia z linii -DMACK oraz
15 DDO1 1’0 zakonczeniu transmisji pakietu DMA
16 DD14 /0
17 DDO00 1’6 Znaczenie Znaczenie
18 DD15 0] specjalne konwencjo
19 GND (Ultra nalne
(20)  Key DMA)
21 DMARQ o Operacja -DDMARDY IORDY
22 GND zapisu  HSTROBE -DIOR
23 -DIOW() ! Sl-iTt?nl/DlARDY _g:g\g
24 GND Operadja  notRoBE IORDY
25 -DIOR(") | odezyu stop -DIOW
26 GND
27 IORDY(¥) 0]
28 CSEL I Dane dotyczace konstrukciji
29 -DMACK |
30 GND Wysokosé 25.4mm + 0.4
31 INTRQ 0 Szerokos¢ 101.6mm £ 0.4
32 -HIOCS16 0 Diugos¢ 146.0mm £ 0.6
33 DAD1 I Maksymalny
34 -PDIAB /-CBLID /0 ciezar
35 DA00 ' 353750 i 353000 630 g
36 DAQ2 | 352250 351500 580 g
37 -CSO |
38 -Cs1 |
39 -DASP /0
40 GND
Montaz
Naped moze pracowaé we wszystkich
Uwagi: potozeniach (6 pozycji). Przy

1. "O" oznacza sygnat wyjsciowy z

napedu.

odchyleniu od tych pozycji o 5 stopni
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naped pracuje z zachowanier
okreslonych wartosci stopy btedow.

Wydajnosc¢ i stopa btedéw mieszczg sie
w podanych granicach rowniez wtedy,
gdy naped pracuje w innej
dopuszczalnej pozyciji niz ta, w ktérej
zostat sformatowany. Tak wigc naped
sformatowany w pozycji poziomej moze
pracowaé w pozycji pionowej i
odwrotnie.

Zalecany moment dokrecania $rub
mocujgcych wynosi 0,6-1,0 [Nm] (6-10
[Kgf.cm]).

Zalecana gtebokos¢ wnikania $rub
mocujgcych wynosi maksymalnie 4 mm
przy montazu podstawowym oraz
maksymalnie 4,5 mm przy montazu
poziomym.

Jezeli do dokrecania $rub mocujacych
uzywany jest srubokret elektryczny,
nalezy stosowa¢ srubokret sterowany
pradowo. Srubokret elektryczny z
zapadkg mechaniczna nie jest
zalecany, poniewaz mogg powstawaé
wstrzgsy mechaniczne silniejsze od
dopuszczalnych wstrzgséw podanych w
danych technicznych, co moze
spowodowac uszkodzenie napedu.

System musi zapewnia¢ wystarczajgco
bezpieczne zamocowanie napedu, tak
aby niemozliwe byty jego nadmierne
przesuniecia lub drgania podczas
operacji wyszykiwania lub obrotéw
wrzeciona. W tym celu nalezy stosowacé
odpowiednie $ruby lub rownorzedne
elementy mocujace.
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Wymiary
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Rozmieszczenie otworéw do mocowania
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IBM Hard Disk Drive Technical Support Center
Dept. DSM

3605 Highway 52 North

Rochester, MN 55901

Telephone: 888.IBM.5214

Fax: 507.253.DRIVE

E-mail: drive@us.ibm.com

Singapore Technical Support Center
E-mail: drive@sg.ibm.com

IBM Storage Systems Division
5600 Cottle Road

San Jose, CA 95193
www.ibm.com/storage

Wydrukowano w USA
06-99
Wszelkie prawa zastrzezone

IBM, Drive-TIP, No-ID oraz Predictive Failure Analysis sa
zastrzezonymi znakami towarowymi firmy International
Business Machines Corporation.

AMRP jest znakiem towarowym firmy AMP Incorporated.
DATA MATE jest znakiem towarowym firmy AMP
Incorporated.

Molex jest znakiem towarowym firmy Molex Incorporated.

Pozostate nazwy firm, produktéw i ustug moga by¢
znakami towarowymi lub znakami ustug odpowiednich
podmiotow.

Wyprodukowano w IBM Hard Disk Drive Technical
Support Center.

OEM Hard Disk Drive Specifications for DPTA-3xxxxx
3.5-Inch Hard Disk Drive with ATA Interface, wyd. 2.0

Niniejsze omowienie produktéw nie zastgpuje ich pelnych
danych technicznych. Jesli potrzebne sa szczegdtowe
informacje, nalezy korzysta¢ z pelnych danych.

Dane opisowe produktow odzwierciedlaja cele
konstrukcyjne firmy IBM i sa dostarczane w celach
poréwnawczych; rzeczywiste dane moga by¢ inne, w
zalezno$ci od wielu czynnikow. Niniejsze dane o
produktach nie moga by¢ podstawa roszczen
gwarancyjnych. W sprawach zwiazanych z warunkami
gwarancji IBM oraz metodologia uzyskiwania
zaprezentowanych tu danych nalezy zwracac¢ si¢ do IBM
Hard Disk Drive Technical Support Center. Dane moga
ulec zmianie bez uprzedzenia.

Data: 25 czerwea 1999 r.



