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Introduzione

Gli ultimissimi modelli  IBM Deskstar sono ideali per
l’utilizzo in personal computers di elevate prestazioni.
Con capacità di  22GB e 18GB ed una velocità di
rotazione di 7200 giri al minuto, gli utenti hanno
l’accesso alle più alte capacità e prestazioni disponibili
nell’industria.

Applicazioni

� High performance Desktop personal computers

� Entry servers

� Entry workstations

� Multimedia applications

� Video editing

 Caratteristiche      Vantaggi

� Protezione dei dati con password.� Funzioni di sicurezza 

� Gestione dei difetti senza intervento dell’utente.� Transparent Defect Management con ADR

� Protezione dei dati cliente.
� Funzioni S.M.A.R.T. 

� Drive Fitness Test (DFT) 

� Ridotto consumo di energia.� Modalità risparmio di energia

� Maggior volume dei dati processati.

� Elevata affidabilità.

� Buffer di settore segmentato di 1966KB

� ECC on-the-fly 

� Rapido accesso ai dati.
� Tempo medio di accesso 8.5ms (lettura)

� Latenza media 4.17ms

� Eccellente velocità di trasferimento dati lungo tutta
la superficie del disco.

� 23.4  - 14.1 MB/sec data transfer rate sostenuto

� Velocità di rotazione 7,200 Giri al minuto

� Interfaccia comune e con prestazioni eccezionali.

� Interfaccia industriale standard

� PIO Mode 4 rates fino a 16.6MB/sec

� Ultra DMA/66 rates fino a 66.6MB/sec

� Gamma di  capacità per rispondere ai requisiti di
una crescente necessità di memoria.

� Capacità formattate: 34.2GB, 27.3GB, 20.5GB &
13.6GB 



Organizzazione dei dati (logica)

13,676,544,00020,525,137,92027,373,731,84034,219,745,280
Numero di Bytes di  dati
utilizzabili

16,38316,38316,38316,383Numero di  cilindri
63636363Settori/traccia

16*/1516*/1516*/1516*/15Numero di testine
371360372050372730373420DPTA-

* Configurazione di spedizione (default)
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Connettori

Pin A

Pin 1

AT I/F 
Connector

Jumper 
Block

Power 
Connector

Il connettore di alimentazione DC è
disegnato per accoppiare con AMP
(parte 1-480424) usando stringa di
pins AMP (P/N 350078-4) oppure
pezzi sciolti (part 61173-4) o altri
equivalenti.  L’ assegnazione dei
pin è indicata sotto.

Nota: Il connettore di segnale  AT
è composto da 40 pin.

Cablaggio

La massima lunghezza del cavo
dal sistema al drive, non deve
superare 45.7cm (18 pollici).  Per
sistemi che utilizzano la tras-
misione Ultra DMA in modalià 3 o
4 è necessario usare il cavo ATA a
80 conduttori  (SFF-8049).

Blocco dei ponticelli

Configurazioni

I AG E C

H F D B

I pins di configurazione sono situati
tra  il connettore di alimentazione e
quello di interfaccia  AT.  I pins da
A a I sono già predisposti per
l’inserimento del ponticello.

Architettura logica 16 testine

IRiservato

E-F and G-H
Master/Slave
presente

A-B and E-FCable Select
A-B and C-DSlave attivo
A-B and G-HMaster attivo*

Architettura logica 15 testine

IRiservato

A-C, E-F, and
G-H

Master/Slave
presente

A-C and E-FCable select
A-CSlave attivo
A-C and G-HMaster attivo

Tutte le altre configurazioni sono
riservate. Non attivare nessun’altra
configurazione!

* Configurazione in spedizione

Requisiti di alimentazione DC

La connessione ai prodotti deve essere  fatta con circuiti secondari
isolati (SELV).  La seguente specifica di tensione si applica  al
connettore di alimentazione del drive.  Non è richesta alcuna
sequenza particolare di accensione/spegnimento.

Corrente di alimentazione

+5 V rms     +12 V rms  +5 V rms    +12 V rms
372050 & 371360 373420 & 372730

0.010.080.010.08Sleep average
0.0090.20.0080.2Standby average

0.50.60.70.6RND R/W average2

1.50.91.30.7RND R/W peak

1.90.92.01.0Start up (max.)

0.60.40.80.4Seek average1

1.60.52.00.6Seek peak

0.50.30.80.4Idle ripple 
(peak to peak)

0.30.30.50.3Idle average

1. Random seeks al 40% duty cycle.
2. Seek duty = 30%,  W/R duty = 45%, Idle Duty = 25%.
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“Ripple” dell’alimentatore

0-10 [MHz]150 [mV pp]+12V DC
0-10 [MHz]100 [mV pp]+5V DC

NoteMassimo

Connessione a caldo (Hot Plug/
Unplug)

La connessione/sconnessione del
cavo di alimentazione, in presenza
di tensione, non è permessa
perchè può danneggiare la
componente elettronica del drive.

Compatibilità elettromagnetica

Il Drive installato in un sistema di
tipo utente e sottoposto con un
programma di accesso casuale
alla massima  velocità di
trasferimento dati (data rate)
risulta conforme ai  requisiti EMC
sotto indicati.

IBM fornirà assistenza agli utenti
per adeguarsi ai requisiti EMC.
� United States Federal

Communications Commision
(FCC) Rules and Regulations
(Class B), Part 15.

� Direttiva della Comunità
Economica Europea numero
76/889 relativa al controllo delle
interferenze alle radio frequenze
ed ai requisiti del (VDE)
Verband Deutcher
Elektrotechniker of Germany
(GOP).

Marchio CE 
Il Deskstar 34GXP soddisfa la
direttiva EC 879/336/EEC.  Il
marchio di certifica è stampato
sull’etichetta del drive. 

C-Tick Mark
Il Deskstar 34GXP soddisfa il
seguente standard Australiano
EMC: Limiti e metodi di misura dei
disturbi radio tipici degli strumenti
della tecnologia informatica,  
AS/NZS 3548:1995 CLASS-B.

Ambiente

Condizioni operative

-300 a 3048mAltitudine

15°C/ora
Massimo
gradiente di  
temperatura

29.4°C
Wet Bulb
temperatura
massima

8 a 90%RH
Umidità
 relativa

5 a 55°CTemperatura

Condizioni non-operative

-300 a 12,000mAltitudine

15°C/ora
Massimo
gradiente di
temperatura

35°C
Wet Bulb
temperatura
massima

5 a 95%RH
Umidità 
relativa

-40 a 65°CTemperatura

Nota: Il sistema deve fornire una
ventilazione sufficiente a  mante-
nere la temperatura della superfi-
cie, al centro del coperchio  supe-
riore del drive, inferiore a 60[°C].

Shock in Funzione
Il drive risponde ai seguenti criteri:
� Nessuna perdita di dati per

shock  di impulsi d’onda
semi-sinusoidale di 10g 11ms.

� Nessuna perdita di dati per
shock  di impulsi d’onda
semi-sinusoidale di  65g 2ms.

Gli impulsi di shock di ogni livello
sono applicati al drive, 10 impulsi
per ogni direzione e su tutti e tre gli
assi. Mantenere almeno 30 sec. di
ritardo tra gli impulsi.  Il livello di
ingresso è applicato ad una piastra
dove il drive viene fissato con 4
viti.

Shock Non-in funzione
Il drive resiste alle seguenti impulsi
di shock d’onda semisinusoidale:
� Nessuna perdita di dati con  

75G 11msec.
� Nessuna perdita di dati con

175G 2msec.

Gli impulsi sono applicati per ogni
direzione del drive sui tre assi
perpendicolari tra di loro, un asse
alla volta. I livelli di ingresso sono
misurati su una piastra base dove
il drive viene fissato con 4 viti.

Shock rotatorio
Il drive resiste ai seguenti colpi/urti  
rotatori:

DPTA-372050 & 371360
Nessuna perdita di dati con urti
rotatori di 20,000 rad/s2 2ms
applicati attorno all’asse  del perno
del braccio delle testine.

DPTA-373420  & 372730
Nessuna perdita di dati con urti
rotatori di 15,000 rad/s2 2ms
applicati attorno all’asse  del perno
del braccio delle testine.

Nota: Quando il drive è spento il
braccio delle testine rimane
saldamente parcheggiato sopra la
zona di atterraggio del disco.

Caratteristiche acustiche

I criteri del limite superiore dei
livelli di potenza sonora della
Classe “A” pesata,  espressi in Bel,
relativi a un pico watt, sono indicati
nella tabella seguente. Il medoto di
misura risponde alla ISO7779.

Livello di potenza sonora pesata in
classe A [Bel]

DPTA-372050  & 371360

4.84.5Operativo
4.13.7Idle

maxtipicoModo

DPTA-373420  & 372730

4.84.5Operativo
4.23.8Idle

maxtipicoModo
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Descrizione dei comandi

Il drive supporta i seguenti
comandi:

2F1
Security Set
Password

3F5
Security Freeze
Lock

2F4
Security Erase
Unit

3F3
Security Erase
Prepare

2F6
Security Disable
Password

31xRecalibrate

341
Read Verify
Sectors (no retry)

340
Read Verify
Sectors (retry)

121
Read Sectors (no
retry)

120
Read Sectors
(retry)

3F8
Read Native Max
LBA/CYL

1C4Read Multiple 

123
Read long (no
retry)

122Read Long (retry)

5C7
Read DMA
Queued

4C9
Read DMA (no
retry)

4C8Read DMA (retry)
1E4Read Buffer
300NOP

391
Initialize Device
Parameters

395Idle Immediate*
3E1Idle Immediate
397Idle*
3E3Idle
1ECIdentify Device
250Format Track
3E7Flush Cache

390
Execute Device
Diagnostic

398
Check Power
Mode*

3 E5
Check Power
Mode

P(Hex)Comandi

231
Write Sectors (no
retry)

230
Write Sectors
(retry)

2C5Write Multiple

233
Write Long (no
retry)

232Write Long (retry)

5CC
Write DMA
Queued

4CB
Write DMA (no
retry)

4 CAWrite DMA (retry)
2E8Write Buffer

394
Standby
Immediate*

3E0
Standby
Immediate

396Standby*
3E2Standby

3B0

SMART Enable/
Disable Automatic
Off-line Data
Collection

3B0
SMART Save
Attribute Values

3B0
SMART Return
Status

1B0
SMART Read
Attribute
Thresholds

1B0
SMART Read
Attribute Values

3B0
SMART Execute
Off-line Data
Collection

3B0
SMART Enable
Operations

3B0
SMART
Enable/Disable
Attribute Autosave

3B0
SMART Disable
Operations

399Sleep*
3E6Sleep 
3C6Set Multiple Mode
3F9Set Max LBA/CYL
3EFSet Features
5A2Service
37xSeek
2F2Security Unlock

 

Protocollo
1 : Comando PIO data IN
2 : Comando PIO data OUT
3 : Comando Non data
4 : Comando DMA 
5 : Comando DMA queued
+ : Comando Vendor specific

Nota: I comandi marcati * sono
alternativi a quelli che precedono. 

ATTENZIONE: Il drive
deve essere protetto dalle
scariche Elettrostatiche in
particolare durante il suo  

maneggiamento.  Il modo più
sicuro per evitare danni è di riporlo
in un sacchetto antistatico prima di
togliere il braccialetto ESD. 

I Drives dovrebbero essere spediti
utilizzando contenitori approvati.
Danni notevoli  possono essere
indotti nel drive dall’uso di un
imballo non  adeguato a pro-
teggerlo dai colpi subiti in seguito a
urti o cadute accidentali del
contenitore. Consultare il vostro
rappresentante IBM se non avete
a disposizione imballi adeguati.
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Definizione dei segnali

GND40
I/O-DASP39
I-CS138
I-CS037
IDA0236
IDA0035

I/O-PDIAB /-CBLID34
IDA0133
O-HIOCS1632
OINTRQ31

GND30
I-DMACK29
ICSEL28
OIORDY(*)27

GND26
I-DIOR(*)25

GND24
I-DIOW(*)23

GND22
ODMARQ21

Key(20)
GND19

I/ODD1518
I/ODD0017
I/ODD1416
I/ODD0115
I/ODD1314
I/ODD0213
I/ODD1212
I/ODD0311
I/ODD1110
I/ODD0409
I/ODD1008
I/ODD0507
I/ODD0906
I/ODD0605
I/ODD0804
I/ODD0703

GND02
I-RESET01

I/OSegnalePin

Note:
1. “O” indica una uscita dal drive.
2. “I” indica un ingresso al drive
3. “I/O” indica ingresso/uscita in
comune.
4. Le linee di segnale marcate con  
(*) sono ridefinite durante il
protocollo Ultra DMA per fornire
speciali funzioni.  Se la modalità
Ultra DMA è stata scelta in
precedenza attraverso il comando
“Set Features”, queste linee
cambiano definizione, dalla
convenzionale alla speciale, nel  
momento che l”Host” permette la   
trasmissione via DMA. Il drive è
reso consapevole di questo cambio
attraverso l’asserzione della linea
-DMACK.  Queste linee ritornano
alle definizioni originali quando il
segnale -DMACK cambio stato al
termine della trasmissione DMA.
“Power “ indica alimentazione in
ingresso al drive.

-DIOR
IORDY
-DIOW

-HDMARDY
DSTROBE
STOP

Operazione
Lettura

IORDY
-DIOR
-DIOW

-DDMARDY
HSTROBE
STOP

Operazione
Scrittura

Definizione
Con-
venzionale

Definizione
speciale    
(Ultra DMA)

Specifiche meccaniche

580 grammi372050 & 371360
630 grammi373420 & 372730

Peso (max)

146.0mm ± 0.6Lunghezza
101.6mm ± 0.4Larghezza
25.4mm ± 0.4Altezza

Montaggio

Il drive opererà su tutti gli assi (6
direzioni) ed entro i limiti di errore
specificati anche quando  inclinati  
±5 gradi rispetto a queste posizioni.

Le prestazioni e i livelli di errore
rimarranno nei limiti di specifica se
il drive viene fatto funzionare in una
delle posizioni permesse diverse da
quella nella quale è stato formatta-
to.  In tal modo, un drive formattato
in posizone orizzontale è in grado
di funzionare in posizione verticale
e viceversa.

La coppia di serraggio  raccoman-
data, delle viti di montaggio è 0.6 -
1.0 [Nm] (6-10 [Kgf.cm]).  

La profondità delle viti di fissaggio
è 4 [mm] massimo per  montaggio
inferiore e 4.5 [mm] massimo per
quello orizzontale.

Se per il montaggio delle viti viene
utilizzato un avvitatore elettrico,
assicurarsi che sia del tipo con
controllo di corrente (CCTESD).    
Si raccomanda inoltre di non usare
un apparecchio a scatto meccanico
perchè si potrebbe danneggiare il
drive per la possibilità di superare i
valori specificati di shock
meccanico.  

E’ responsabilità del sistema
assicurarsi che il drive sia montato
in maniera sicura, tale da evitare
che sia sottoposto ad una
eccessiva vibrazione durante
operazioni di ricerca (Seek) o per
effetto della rotazione del motore,
usando viti adeguate o altro
sistema equivalente.
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Dimensioni meccaniche

         

Lato sinistro

Superficie superiore

25.4 +
 0.4

Breather hole

101.6 + 0.4

146 + 0.6



Posizione dei fori di montaggio

Lato destro

Superficie inferiore
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(2X) 41.6 + 02 (2X) 60 + 0.2

(6X) 6-32 UNC

(6X
) 6.35 +

 0.2

    (2X) 
28.5 + 0.5

(4X) 6-32 UNC

(2X) 44.45 + 0.2(2X) 41.28 + 0.5

(2
X

) 
95

.2
5 

+
 0

.2
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